Rasenmahroboter auf dem Vormarsch?

Aspekte der automatisierten Griinflaichenpflege fiir 6ffentliche Anlagen

FloB, A., J. Kramer, W. PramaBing und M. Thieme-Hack

Einleitung

Roboter kommen heutzutage in nahezu
allen Industriebereichen zum Einsatz, in
denen wirtschaftliche Guter produziert
werden. Automatisierung macht auch
nicht vor der Grunflachenpflege halt.
Neben dem stetig wachsenden Privat-
sektor, in dem Rasenmé&hroboter die
Arbeit im Hausgarten erleichtern sollen,
werden zunehmend fir die Rasenpfle-
ge auch auBerhalb der Privatgarten au-
tonome Méhtechniken eingesetzt.

Méhroboter kénnen fiir Platzwarte und
Greenkeeper eine Arbeitserleichterung
darstellen. Vorausgesetzt, sie sind rich-
tig dimensioniert und so ausgestattet,
dass sie professionellen Anspriichen
entsprechen. Auf dem Markt gibt es
eine Vielzahl von Herstellern und ver-
schiedenen Modellen, welche sich in
puncto Fléachenleistung, Akkukapazi-
tat, Messertyp und -anzahl wie auch
Begrenzungstechnik unterscheiden.

Rasenqualitiat gewinnt

Studien zufolge kann durch den Ein-
satz der ,autonomen Greenkeeper”
eine bessere Rasenqualitat erzielt wer-
den (KRAMER et al., 2019). Auf Grund
des permanenten, nur durch Ladeinter-
valle unterbrochenen Betriebs ist eine
einheitliche Schnitthdhe im Vergleich
zum herkdmmlichen Mé&hen gewéhr-
leistet, was auf Sportflachen zu einem
gleichbleibenden Ballrollverhalten fuh-
ren kann.

Das niedrige Gewicht der Roboter
lasst eine geringere Bodenverdichtung
erwarten, mit der daraus resultieren-
den Annahme, dass der Aerifizierauf-
wand abnimmt. Ebenfalls ist zu erwar-
ten, dass es zu einer Minimierung des
Dingeaufwands durch die dauerhafte
Rickfuhrung des Schnittguts kommt
(SCHONTHALER, 2009). Die regelmaBi-
gen Schnittintervalle fihren zu geringe-
rem Stress bei den Grasern und in der
Folge nimmt die Narbendichte, bedingt
durch zunehmende Bestockung, héhe-
re Auslduferbildung und héhere Trieb-
dichte, zu (DRG, 2019). Ein weiterer,
jedoch nicht wissenschaftlich belegter
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Abb. 1: Rasenmahroboter im freien Bewegungsmuster auf dem Golf-Fairway.

(Foto: ILOS, 2019)

Abb.2: Professioneller Einsatz eines Fairwayméahers mit autonomer, georeferenzierter

Steuerung durch GPS-Daten.

Effekt ist die Vergramung von Maulwir-
fen und Wihimausen auf Flachen, wo
Méahroboter zum Einsatz kommen.

Wirtschaftliche Aspekte

Autonome Mahtechniken kénnen in
Zeiten von Fachkraftemangel im pro-
fessionellen Bereich Personaldefizite
auffangen. Bei der Sportplatzpflege
kénnen bis zu 200 Platzwartstunden
eingespart werden. Solche Einsparun-
gen sollen jedoch keinen Stellenabbau
initiieren; dies ist nicht im Sinne des

(Foto: ILOS, 2019).

autonomen Mahens. Viel sinnvoller ist
es, die neugewonnenen Kapazitdten
fur andere Tétigkeiten einzuplanen, so
dass die Gesamtqualitdt der Sport-
und Freizeitanlagen erhdht wird.

Die Installation von Mahrobotern be-
deutet Investitionskosten in Hohe von
bis zu 18.000 Euro - beispielsweise
fir den ,Bigmow Connected Line".
Langfristig gesehen amortisiert sich die
Anschaffung. Eine Studie des Instituts
fur Landschaftsbau, Sportfreianlagen
und Grinflachen (ILOS) beschéftigte
sich mit den Investitions- und Instand-
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haltungskosten von automatisierten
Rasenpflegesystemen, im Vergleich
zu den herkémmlichen Techniken auf
Golfplatzen. Resultierend geht daraus
hervor, dass mit akkubetriebenen Ra-
senmahrobotern, Uber eine vergleich-
bare Nutzungsdauer der Maschinen,
eine 50-prozentige Minimierung der
Investitions- und Unterhaltungskosten
zu erwarten ist (KRAMER et al., 2019).

Instandhaltung und
Grenzen der automatisierten
Rasenpflege

Im Rahmen von Betrieb und Instand-
haltung der Gerate gibt es Anderun-
gen gegenlber dem bisherigen Vor-
gehen. Neben einer Personalschulung
sind richtiges und zeithahes Handeln

(Foto: ILOS, 2019)

bei Stérungsmeldungen erforderlich.
AuBerdem ist eine Kontrolle der Mah-
flichen notwendig. Aste, Maulwurfs-
hiigel oder Hinterlassenschaften, wie
Verpackungen und Essensreste, fiih-
ren zu unerwilinschten Stérungen, ins-
besondere wenn die StoBsensoren der
Maher diese Gegenstdnde nicht er-
kennen. Festfahren, Messerblockaden
oder standiges im Kreis fahren kdnnen
die Folge sein und erfordern manuel-
les Eingreifen. Speziell im Golfbereich
bleiben Balle auf den Spielbahnen lie-
gen. Belrobotics hat daflr einen Ball-
abweiser entwickelt, der weder Ball
noch Roboter Schaden zufligt. Zudem
verfligt der Bigmow Uber die Funktion,
dass, falls es zu einer Messerblocka-
de kommt, nur der betroffenen Mah-
teller ausfallt, und nicht der Maheisatz
beendet werden muss (KOMMTEK,
2019).

Abb. 4: Hitzegeschadigte, platt gefahrene und zu kurz geméahte Griinflache.
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(Foto: A. FloB, 2019)

Weiterhin gilt es, festeingebaute Be-
standteile im Rasen zu bericksichti-
gen. Speziell im FuBball- und Golfbe-
reich sind versenkbare Regner vorzu-
finden. Dabei gilt es, die Beregnung mit
den Mahintervallen abzustimmen, was
gerade in den Sommermonaten zur
Herausforderung werden kann.

Ein weiterer Aspekt, welcher im Som-
mer beachtet werden muss, ist die
Schnitthdufigkeit. Bei stdndigem Ein-
satz wahrend einer Hitzeperiode wird
die Flache zusatzlichem Stress aus-
gesetzt. Eine platt gefahrene und zu
kurz geméhte Grinflache ist die un-
erwlinschte Folge. Anfahrtswege zur
Ladestationen gelten zudem als stark
frequentierte Bereiche.

Derartige Teilflachen sollten ebenso wie
Rasenkanten ,maschinengerecht” ge-
staltet werden. Dies kann durch Pflas-
terung der Bereiche erfolgen. Andern-
falls sind Nacharbeiten erforderlich.

Abb. 5: Kanten von festeingebauten
Elementen fUhren zur Nacharbeit.
(Foto: ILOS, 2019)

Schutz vor Diebstahl

Haufig sind Bereiche der Griunfla-
chenpflege 6ffentlich und frei zugang-
lich, wodurch die Frage bezlglich
Vandalismus- und Diebstahlschutz
aufkommt.

Zur Beruhigung der Betreiber gilt:
Méhroboter sind in der Regel mit ei-
nem Diebstahlschutz ausgeristet. Oh-
ne entsprechenden PIN-Code lassen
sich keine Einstellungen am Geréat vor-
nehmen. Wird der Roboter angehoben
bzw. von der Flache entfernt, ertont ein
lautes Alarmsignal, welches Diebe ab-
schrecken soll. Die mit einem GPS-Mo-
dul ausgestatteten Maher Ubersenden
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den Standort des Gerats, so dass die-
ser vom Nutzer per App zurtickverfolgt
werden kann.

AuBerdem sind die Méahroboter spe-
zifisch mit der Ladestation gekoppelt
und lassen sich nicht mit anderen Stati-
onen in Betrieb nehmen. Dadurch wer-
den die Geréte flir den Dieb nutzlos.

Sicherheitsaspekte fiir
Mensch und Tier

Damit autonom arbeitende Mahsyste-
me sicher sind, missen sie Uber ver-
schiedene Sensoren verfligen, welche
Hindernisse erkennen und auf unvor-
hergesehene Geschehnisse reagieren
kénnen. Beim Rasenméhroboter ge-
schieht dies durch StoB- und Kontakt-
sensoren, um die Verletzungsgefahr
auf ein Minimum zu reduzieren.

Weiterhin gelten fir Mahroboter um-
fangreiche  Sicherheitsbedingungen,
wie zum Beispiel die KinderfuBprobe in
SchuhgréBe 22. Hierbei sollen die sich
auf dem Rasen befindlichen FlBe eines
stehenden oder krabbelnden Kilein-
kindes simuliert werden. Dies ist z. B.
bei Sicherheitsprifungen der Stiftung
Warentest 2018 durchgefuhrt worden.
Dennoch gilt: Mahroboter sind keine
Spielzeuge und speziell wahrend des
Méahvorgangs sollten Eltern ihrer Auf-
sichtspflicht nachkommen.

Héaufig thematisiert und diskutiert ist
das Vertreiben von Bienen und anderen
Insekten durch den Einsatz von Méhro-
botern. Diese halten sich jedoch in der
Regel viel lieber in Blumenbeeten, BIU-
tengeholzen sowie Obstbdumen auf.
Zudem fahrt ein Roboter mit geringer
Geschwindigkeit Gber die Rasenflache,
so dass beim Anndhern genligend Zeit
bleibt, um wegzufliegen (HUSQVARNA,
2019).

Ebenfalls werden Méahroboter fir Ver-
letzungen von Igeln verantwortlich ge-
macht. In einem Test des Vereins Pro
Igel e.V. wurden Igel-Dummys in Form
von Kohlkdpfen und groBen Apfeln
mehreren M&hrobotern ausgesetzt. Der
getestete Méher erkannte darin sowohl
den erwachsenen Igel (WeiBkohl) als
auch das Jungtier (Apfel). Grund dafir
ist die geringe Bodenfreiheit von 4,5
cm der Mower (IGEL BULLETIN, 2016).
Der Verein wiirde es sehr begriBen,
wenn fir bestehende Modelle aller An-
bieter NachriUst-Zubehdrteile angebo-
ten werden, so dass Jung-Igel nicht der
Gefahr eines Rasenmé&hroboters aus-
gesetzt sind.
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Ein weiterer Ansatz zum Schutz der
Tiere ist die Anpassung der Mah-
zeiten. Dabei soll der Roboter nicht
nachts oder wahrend der Ddmmerung
mahen. Der Betrieb am Vormittag
oder frlhen Abend ist zu empfehlen.
Kirzere oder angepasste Méahinter-
valle kénnen aber nur erfolgen, wenn
die Geréte fir groBere Flachen ausge-
legt sind.

Bei der Dimensionierung ist zu beach-
ten, dass die vom Hersteller angege-
bene Flachenleistung flr einen dauer-
haften Betrieb ausgelegt ist. Deshalb
ist es sinnvoll, die angegebene maxi-
male Quadratmeterzahl um dreiig bis
finfzig Prozent zu reduzieren, so dass
Zeitfenster fUr die Nutzung der Flachen
geschaffen werden kénnen.

Gerade auf Sportplatzen missen Méh-
intervalle mit dem Spiel- und Trainings-
plan abgestimmt werden. Eine entspre-
chende Laufzeit in der Nacht und in
den Morgenstunden steht wiederum im
Konflikt mit dem oben thematisierten
Tierschutz.

Zukunft der
Rasenmahroboter

GPS gesteuerte Systeme, die nach ei-
nem programmierten Muster arbeiten
— wie es in der Landwirtschaft géngig
ist — werden bereits am Markt angebo-
ten, sie sind fir die Grinflachenpfle-
ge jedoch (noch) nicht erschwinglich.
GPS-Verfolgung und Konnektivitat
ist bei Modellen fir den professionel-
len Gebrauch bereits zum Standard
geworden. Diese Gerate lassen sich
bequem mit dem Smartphone pro-
grammieren und steuern. Im Sinne
des SmartHome bietet ein Hersteller
dem Nutzer selbststandiges Mé&hen
in Kombination mit einer vollautoma-
tischen Bewasserung (GARDENA,
2019).

Im professionellen Bereich wére eine
Kompatibilitdt mit Systemen, die ak-
tuelle Parameter der Flache erfassen
und auf diese reagieren, héchst inte-
ressant. Die Zukunft der Rasenméahro-
boter bleibt auf jeden Fall spannend.
AbschlieBend stellt sich die Frage:
,Welcher Médhroboter ist denn nun der
Beste?“ Dies kann sicher nicht pau-
schal beantwortet werden, denn eine
Bewertung ist abh&éngig von vielen
Faktoren; nicht zuletzt von den jewei-
ligen Standortbedingungen sowie den
Anforderungen und Bedirfnissen der
Nutzer.
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